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Wprowadzenie

Szanowny kliencie,
dziekujemy za zakup produktu firmy DINI ARGEO.

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszystkie informacje niezbedne do prawidtowej instalacji i przekazania do eksploatacji cyfrowego
modutu wagowego DGTISP o wysokiej predkosci.

Dziekujac za zakupienie tego produktu, chcemy zwréci¢ uwage na kilka aspektdw niniejszej instrukcji obstugi.

Ta broszura zawiera uzyteczne informacje potrzebne do prawidtowej obstugi i konserwacji wagi, do ktdrej sie odnosi;

dlatego tez nalezy zwrécic szczegdlng uwage na wszystkie sekcje ilustrujace najprostszy i najbezpieczniejszy sposdb obstugi przyrzadu.

Zalecamy uwazne postepowanie zgodnie z tymi instrukcjami w zakresie programowania modutu wagowego; wykonywanie czynnosci
niewskazanych w niniejszej instrukcji moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie wagi.

Niniejsza instrukcja obstugi zostata sporzadzona z najwieksza starannoscia, jednak w razie pojawienia sie niescistosci, prosimy o
zgtoszenie takiej sytuacji.

Przetwornik ten jest objety gwarancja i NIE WOLNO MANIPULOWAC PRZY NIM w zadnych okoliczno$ciach.
Wszelkie préby naprawy lub modyfikacji moga narazi¢ uzytkownika na porazenie pragdem i powodujg uniewaznienie wszelkich warunkéw

gwarangcji, zwalniajac Producenta z jakiejkolwiek odpowiedzialnosci.

Wszelkie problemy z produktem nalezy zgtasza¢ producentowi lub sprzedawcy, gdzie zakupiono produkt.
Przed jakimikolwiek pracami instalacyjnymi lub naprawczymi nalezy zawsze WYLACZAC ZASILANIE.
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Montaz przetwornika

Wymagania dotyczace montazu

W celu wykonania prawidtowego montazu przetwornika oraz odbiornika obcigzenia nalezy przestrzegac nastepujacych warunkow:

- Plaskie i réowne podtoze.

- Stabilnos¢ i brak wibracji.

. Brak agresywnych pytéw i par.

. Brak przeciggow.

. Nalezy upewnic sie, ze platforma jest ustawiona poziomo lub ze ogniwa obcigznikowe sg réwno wsparte.

- Umiarkowana temperatura i wilgotnosc (15°C - 30°C i 40% - 70%).

- Nie montowac w Srodowisku, gdzie istnieje ryzyko wybuchu.

. Wszystkie potaczenia przetwornika musza by¢ wykonane zgodnie z przepisami obowigzujgcymi na danym obszarze i dostosowane
do Srodowiska montazu. Nalezy przestrzegac srodkéw ostroznosci dotyczacych instalacji elektrycznej znajdujacych sie w czesci
,Srodki ostroznoéci dotyczace instalacji elektrycznej”.

. Nalezy upewnic sie, ze urzadzenie jest prawidtowo uziemione; informacje na ten temat znajduja sie w czesci ,Uziemienie systemu”.

. Po zamontowaniu ogniw obcigzeniowych nie wolno prowadzic¢ prac spawalniczych.

. Jesli to konieczne, uzy¢ wodoszczelnych oston i tgcznikdw, aby zabezpieczy¢ kable ogniw obcigzeniowych.

. Wszelkie skrzynki przytgczeniowe musza by¢ wodoszczelne.

. Wszelkie dziatania, ktére nie zostaty jasno opisane w niniejszej instrukcji obstugi stanowia nieprawidtowe wykorzystanie urzadzenia.
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Srodki ostroznosci dotyczace instalacji elektrycznej

«  Nalezy uzyc stabilizowanego zasilania o wartosci znamionowej napigcia + 10%.

. Zapewnienie zabezpieczen elektrycznych (bezpiecznikdw, itp.) nalezy do obowigzkédw montera.

. Nalezy przestrzegac zalecanej minimalnej odlegtosci pomiedzy kablami réznych kategorii (wiecej informacji zawiera tabela na
stronie 10).

. Dtugosc nastepujacych kabli musi by¢ zgodna z maksymalnymi dopuszczalnymi dtugosciami (wiecej informacji zawiera tabela na
stronie 10), kable te musza byc¢ ekranowane i wsadzone pojedynczo do kanatdw kablowych lub rur:
- kable przedtuzajgce ogniwa obcigznikowego;
- kable sygnatowe wzmacniacza;
- kable taczace porty szeregowe;
- kable wyjs¢ analogowych.

. Kable ogniwa i wzmacniacza musza miec niezalezne wejscie w rozdzielnicy elektrycznej. Musza by¢ podtaczone (jesli to mozliwe)
bezposrednio do bloku zaciskdw przetwornika tak, aby nie przechodzity przez kanat kablowy z kablami.

. Zamontowac filtry ,RC”:
- na stykach cewek;
- na cewkach zaworu elektromagnetycznego;
- na wszystkich urzadzeniach wytwarzajacych zaktécenia elektryczne.

. Jesli wewnatrz modutu wagowego moze wystgpi¢ kondensacja, zaleca sie pozostawienie wigczonego zasilania urzadzenia.

. Potaczenie z ogniwami obcigznikowymi i jakimikolwiek urzadzeniami zewnetrznymi musza by¢ mozliwie najkrétsze.

. Koricéwki kablowe (ztacza, przewody, zaciski itp.) musza by¢ prawidtowo zamontowane; ekranowanie kabla nie moze byc¢
uszkodzone az do punktu przytaczenia.

«  Jesli przetwornik znajduje sie wewnatrz rozdzielnicy elektrycznej, nalezy uzy¢ ekranowanego przewodu do zasilania urzadzenia.
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ZALECANA ODLEGLOSC | KLASYFIKACJA KABLI

Kategoria |

Kategoria Il ‘

Kategoria lll ‘

Kategoria IV

i cyfrowych <25V
(czujnik, ogniwa
obcigznikowe...).

Niskonapieciowe kable
zasilajace (< 60 V).

Kable koncentryczne.

Kable zasilajace AC
0 napieciu>25Vi
<400 V.

; >100 mm .
; >200 mm .
> 500 mm
Odlegtos¢ >100 mm
> 500 mm
> 500 mm N
Fieldbus, sie¢ LAN
(PROFIBUS, Ethernet,
Devicenet...).
Ekranowane przewody
danych (R$232..). Kable zasilajgce DC
Szg(p)u\i/au > 60 Vi Kable zasilajgce o Wszelkie kable
Ekranowane kable ’ napieciu > 400 V. narazone na
Klasyfikacja sygnatéw analogowych niebezpieczerstwo

Kable telefoniczne.

spowodowane przez
pioruny.

MAKSYMALNE DOPUSZCZALNE DLUGOSCI

Ogniwo

Wyijscie analogowe

obcigznikowe

50 metrow,
kabel 6 x 0,25 mm?;

100 metrow,
kabel 6 x 0,5 mm>.

15 m z szybkoscia
transmisji danych w
bodach do 19200.

1200 m z ekranowanymi
zytami 2 x 24 AWG
i zewnetrznym oplotem +
aluminiowa tasma.

NATEZENIE PRADU:

100 metrdéw, kabel 2 x 0,25 mm?;
150 metrow, kabel 2 x 0,5 mm?;
300 metréw, kabel 2 x 1 mm?2.

NAPIECIE:

50 metrow, kabel 2 x 0,25 mm?;
75 metréw, kabel 2 x 0,5 mm?;
150 metréw, kabel 2 x 1 mm?.
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Uziemienie uktadu

W celu uzyskania prawidtowego uziemienia oraz optymalnego dziatania systemu nalezy wykonac uziemienie przetwornika, ogniw
obcigznikowych, skrzynki przytgczowej i konstrukcji wazenia.

NADAJNIK
Potaczenie uziomu musi by¢ wykonane za posrednictwem odpowiedniego zacisku. Przekrdj poprzeczny kabla musi by¢é mniejszy niz 2,5 mm2.
Nadajnik musi byc zasilany z dedykowanego zasilacza z odniesieniem do masy. Nie wolno faczy¢ zaciskéw EARTH i GND razem!

0 N

Jesli chcesz uzy¢ DGTI1SP do zastgpienia nadajnika bez dedykowanego zacisku uziemienia (np. DGT1S), mozesz wykonac
potaczenie uziemienia uzywajac tylko zacisku "GND" i pozostawiajac wolny zacisk "EARTH".

Uwaga: ten typ potaczenia wyklucza dodatkowy obwdd chronigcy przed zaktdceniami elektrycznymi.

DGT1S DGTISP DGT1SP Nieprawidtowe podtaczenie
ldo masy
0JO) S0 20O
dc dc c
GND Ve GND V¢ GND  vd
oy = |
-+ -+
. i J

OGNIWA OBCIAZNIKOWE | SKRZYNKA PRZYLACZENIOWA
Potaczenie nalezy wykonad poprzez podtaczenie kabli uziemienia do szyny uziemiajgcej (kable musza miec przekrdj poprzeczny co
najmniej 16 mm?); na koniec, podtaczy¢ szyne uziemiajaca do kotka uziemiajacego o wymiarze co najmniej 50 mm?,

PRZYKLADY:

. Jesli do modutu podtgczono wiele ogniw obcigznikowych za posrednictwem skrzynki przytaczowej, ekranowanie kabla od modutu
i ekranowanie kabli ogniwa nalezy podtaczy¢ do gniazd uziemienia skrzynki przytaczowej (wigcej informacji instrukcja obstugi skrzynki
przytaczowe)j), a skrzynke przytagczowa nalezy uziemic uzywajac miedzianego kabla o przekroju nie mnigjszym niz 16 mm.2,

«  Jesli ogniwo obcigznikowe jest podtaczone bezposredni odo modutu (bez korzystania ze skrzynki przytaczeniowej), ekranowanie kabla
ogniwa nalezy podtaczy¢ do punktu uziemienia lub szyny uziemiajacej.

. Jesli system wazenia obejmuje duze lub zewnetrzne konstrukcje (wagi pomostowe, silosy itp.), a odlegtos¢ pomiedzy skrzynka przytaczeniowa
a modutem wagi jest wieksza niz 10 m, nalez podtaczy¢ ekrany kabli ogniw do gniazda uziemiania w skrzynce przytaczeniowe;.

Konstrukcja wagowa

Konstrukcje wagowa lub wszelkie niepodtaczone konstrukcje (np. silosy, z ktérych materiat zrzucany jest na konstrukcje wagowa) uziemic
za pomoca kabli o przekroju nie mniejszym niz 16 mm?2.

Godrna i dolng czesé ogniwa potaczyc za pomoca miedzianego oplotu o przekroju nie mniejszym niz 16 mm? (wiecej informacji znajduje
sie w przyktadach uziemienia na stronie 12 i 13).

KABLE SZEREGOWE | PODLACZONE PRZYRZADY

Podtaczyc ekran kabla szeregowego do punktu uziemienia (lub szyny uziemiajacej) wewnatrz skrzynki. W celu unikniecia niepozadanych
efektdw, wzorcowe uziemienie kabla potaczeniowego, zasilanie i modut musza miec ten sam potencjat.
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UWAGI OGOLNE:

. Wszystkie kable uziemienia musza mie¢ odpowiedniag dtugosc, aby uzyskac ogdlna rezystancje uktadu uziemienia
wynoszaca mniej niz 1 Q.

. Jesli system wazenia obejmuje duze lub zewnetrzne konstrukcje (wagi pomostowe, silosy itp.):
- potaczenie uziemienia nalezy wykonac poprzez podtaczenie kabli uziemienia do szyny uziemiajacej, a szyne uziemiajaca
do kotka uziemiajgcego kablem o przekroju co najmniej 50 mm?;
- kable musza mie¢ wieksza grubos¢ (50 mm? zamiast 16 mm? i 100 mm? zamiast 50 mm?), poniewaz napiecia moga byc¢
znacznie wieksze (np. uderzenie pioruna);
- kotek uziemiajacy nalezy umiesci¢ w odlegtosci przynajmniej 10 m od tej konstrukcji.

. Jesli odbiornik obcigzenia znajduje sie wiecej niz 10 m od modutu, zalecamy uzycie linii SENSE oraz wyposazenie ogniw
obcigznikowych w obwdd kompensacyjny (SENSE).
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PRZYKLAD UZIEMIENIA WAGI POMOSTOWEJ
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Obejscie uziomu
ochronnego dla ogniw
obcigznikowych

Ogniwo obcigznikowe
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Parametry techniczne

ZASILANIE

MAKSYMALNA ABSORPCJA
(bez ogniw obciaznikowych)

TEMPERATURA ROBOCZA
PODZIALY WYSWIETLACZA

SZYBKOSC KONWERSJI
MINIMALNE NAPIECIE NA DZIALKE
ROZDZIELCZOSC LICZENIA
WYSWIETLACZ

SYGNALY

KLAWIATURA

FUNKCJA TAROWANIA

ZASILANIE OGNIWA OBCIAZNIKOWEGO

PODLACZENIE OGNIWA
OBCIAZNIKOWEGO

MOZLIWOSC LACZENIA OGNIW
OBUDOWA

WYJSCIA SZEREGOWE

WYJSCIA / WEJSCIA

CZULOSC OGNIWA OBCIAZNIKOWEGO
SZYBKOSCI AKTUALIZACJI FIELDBUS

CERTYFIKATY

»
®

12 - 24 V dc LPS lub z zasilaniem klasy 2.

DGTISP: 1W

DGT1SP-AN: 2 W

DGT1SP-PB: 2 W

DGT1SP-ETHIP, DGT1SP-PRONET, DGT1SP-ETHCAT, DGT1SP-MODTCP: 4 W
DGT1SP-COPEN, DGT1SP-DEVNET: 4 W

Od -10°C do +40°C.

10000e, 2 x 3000e do legalnego wazenia, rozszerzane do 800 000 do uzytku
wewnetrznego (z minimalnym sygnatem ogniwa 1,6 mV/V).

Do 4800 konw. / s z jednym kanatem.

0,3 WV (zatwierdzony nadajnik); 0,03 wV (niezatwierdzony nadajnik).
1500 000 punktdéw (z sygnatem wejsciowym 3 mV/V).

6 cyfr, h 8 mm (0,3").

6 wskaznikéow w postaci lampek LED.

mechaniczna z 5 klawiszami.

Odejmowanie mozliwe w petnym zakresie.

5V dc, 250 mA.

6 lub 4 przewody.

Do ogniw 16 350 Q.

Wykonana z tworzywa sztucznego (ABS), nadaje sie do montazu w szynie DIN (EN 60715 -
DIN43880) lub do montazu Sciennego.

1 half duplex RS485 dwukierunkowy port na terminalu(wersje DGT1SP, DGT1SP-AN).
1 port PROFIBUS na ztaczu DB9 (wersja DGT1SP-PB¥);

2 porty ETHERNET (wersje DGT1SP-ETHIP*, DGT1SP-MODTCP*, DGT1SP-ETHCAT*,
DGT1SP-PRONET*);

1 port CANOPEN na zacisku 5-stykowym (wersja DGT1SP-CANOP¥);

1 port DEVICENET na zacisku 5-stykowym (wersja DGT1SP-DEVNET").

1 port USB (micro USB typu B) » Virtual COM (urzadzenie).

* Modele Fieldbus nie posiadajg portu 485.

4 photomosfet NO lub NC:

maks. 60 V dc 0,5 A maks. /48 V ac 0,5 A;

2 konfigurowalne wejscia (dwukierunkowe optoizolatory): 12 - 48 V dc;

Odczyt wejscia i czas aktualizacji wyjscia: 1 ms;

16-bitowe wyjscie analogowe (wersja DGTISP-AN).

Prad: 0 - 20 mA /4 - 20 mA. Napiecie:0-5V dc, 0-10 V dc.

Maksymalna stosowana rezystancja wyjscia pradu to 300 Q, podczas gdy minimalna
stosowana rezystancja wyjscia napiecia wynosi 1 kQ.

Maksymalna czuto$¢ ogniw obcigznikowych, ktére mozna podtaczyc: 6 mV/V.

Do 120 Hz.

Wskazano na Deklaracji zgodnosci WE produktu.
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Montaz ogniwa obcigzeniowego

Po wykonaniu instrukgji dla platformy lub odbiornika obcigzenia, ekranowany kabel z ogniwa nalezy prawidtowo podtaczyc do bloku
zaciskow modutu (wiecej informacji znajduje sie w rozdziale ,Schematy potaczen”).

Modut ma jeden kanat do 6-przewodowego potaczenia z ogniwami obcigzeniowymi (z wykorzystaniem REFERENCE).

REFERENCE umozliwia wyrdwnanie jakichkolwiek spadkéw napiecie w sekcji kabla tgczacego modut z odbiornikiem obcigzenia.

Jest to szczegdlnie uzyteczne, gdy odlegtos¢ pomiedzy modutem, a odbiornikiem obcigzenia wynosi ponad 10 metréw lub w przypadku
zastosowan z wykorzystaniem rozdzielczosci.

LOAD CELL oN LOAD CELL

ReRa—

POLACZENIE 4-PRZEWODOWE POLACZENIE 4-PRZEWODOWE
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DGT1SP-ETHIP, DGT1SP-ETHCAT, DGT1SP-PRONET, DGT1SP-MODTCP
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DGT1SP-CANOP
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DGT1SP-DEVNET
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- 9IS
+434
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+2X3
-DXd

Do uzytku
wewnetrznego

«

@@
CAL

o<

LOAD CELL

Scales - Weighing systems

&/ DINI ARGED

USER_MAN_POL_DGT1SP

K-



Wyswietlacz i funkcje klawiszy

T T

PO®@

o
I '_’.‘:'.'_'.'_’.'_’.'_’. eeceee O]

Symbol | Opis Numer | Opis

v Pdtautomatyczne zerowanie. 1 Masa brutto na zero.
Zmniejszenie wartosci wybranej cyfry.
A Pdétautomatyczna tara. 2 Ciezar niestabilny.
Zwiekszenie wartosci wybranej cyfry.
3 Funkcja tary jest aktywna.
> Aktywowanie tej funkgcji.
Zaznacza cyfre do zmiany. 4 Funkcja specjalna jest aktywna.
« PotW|erdz§n|e wartosa.. 5 Wyjscie 1 jest aktywne.
Drukowanie / przesytanie danych.
C Ponowne uruchomienie modutu wagowego. 6 Wyjscie 2 jest aktywne.

Menu szybkiego uruchamiania

Ten modut jest wyposazony w menu szybkiego uruchamiania, ktére umozliwia programowanie gtéwnych parametréw wagi.
Aby otworzy¢ menu szybkiego uruchamiania, nalezy postepowac zgodnie z ponizsza procedura:

1. Uruchomic¢ ponownie modut.
2. Nacisna¢ przycisk P>, gdy na wyswietlaczu wyswietli sie BBE8AA.

Wiecej informacji znajduje sie w Przewodniku menu szybkiego uruchamiania tego modutu.

»
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Zaawansowane menu programowania

Zaawansowane menu zawiera wszystkie parametry konfiguracji modutu, umozliwiajgce wprowadzenie najbardziej zaawansowanych regulacji.

Dostep do zaawansowanego menu i zapisywanie zmian

1. Uruchomic¢ ponownie modut wagi.
2. Nacisna¢ przycisk A, gdy na wys$wietlaczu wyswietli sie G58888.

WYJSCIE Z KONFIGURACJI | ZAPISANIE ZMIAN

1. Nacisnac kilkukrotnie C az na wyswietlaczu pojawi sie opcja ,5ALUER”.
2. Nacisna¢ €, aby zapisac lub C aby wyjs¢ bez zapisywania zmian.

Funkcje klawiszy w menu

A Poprzedni parametr.
\ 4 Kolejny parametr.
<! Dostep do parametru / potwierdzenie ustawienia.
A C Wyijscie z parametru (bez zapisywania).
A
| FUNKCJE KLAWISZY PODCZAS WPROWADZANIA CYFR
«C— —e-
| A Zwiekszenie wartosci wybranej cyfry.
v \ 4 Zmniejszenie wartosci wybranej cyfry.
' > Wybdr kolejnej cyfry.
<! Potwierdzenie danej wartosci.
Resetowanie danej wartosci.
C Po ponownym nacisnieciu, powoduje wyjscie

z wprowadzania.

W opisie menu na kolejnej stronie symbol V wskazuje kilkukrotne naciskanie przycisku ¥ do pojawienia sie wskazanego
parametru.

DOSTEP DO MENU: ZAPISYWANIE PARAMETROW:

Petne menu na stronach Naci . sk A ”
24 -25 5' B BEH 8 A acisnqc przycis podczas Nacisngc przycisk C kilkukrotnie, az na wyswietlaczu pojawi

rocedury rozruchu.
= v sie opcja SAUER. Nacisngc przycisk €, aby potwierdzic.

(e | 22 il DINI ARGED
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Schemat blokowy menu

(685668) A OF fiodE ] + T Fonct

G ceer |« @,

Tryb pracy (strona 39).

Funkcje ponownej aktywacji.

Data i godzina (strona 54).

Tara (strona 36).

Przywracanie punktu zerowego (strona 35).

Przywracanie tary (strona 36).

Kalibracja, filtrowanie i parametry metrologiczne

Ciag dalszy na stronie 25. e

Czestotliwosc¢ aktualizacji wyswietlacza.

gcE- AL« @ on Pe

Konfiguracja portu PC (strona 45).

v
dFLd.bub
v
S (I} HL
v

v
uSh Konfiguracja portu USB (strona 44).

Protokdt komunikacii Fieldbus () wiecej informacii instrukcja obstugi Fieldbus).

Inicjalizacja pamieci Alibi (strona 38).

& Puts )« @ PO

v

2

Wejscia cyfrowe (strona 40).

v

q oukbPuk ]4" q ou

v

Diagnostyka (strona 52).

LEGENDA:

Oznacza kilkukrotne naciskanie o5 Parametr ten jest widoczny tylko Parametr lub menu podlega
w okreslonych warunkach.

przycisku v

(e

£.D
v

Wyijscia cyfrowe (strona 41).

Wyijscie analogowe (strona 42).

Przywracanie ustawien fabrycznych (strona 54).

0 Domyslina wartosc tego

zatwierdzeniu. parametru.

USER_MAN_POL_DGT1SP
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© Zostanie wyswietlone menu Full ConF & € 5EELP,
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DOSTEP DO MENU:

CEEEEERN

Petne menu na stronach
24-25

(e

Nacisngc przycisk A podczas
procedury rozruchu.

Wstepna kalibracja przetwornika ADC (strona 30).

Filtr (strona 30).

Parametry punktu zerowego (strona 34-35).

Dziatki stabilnosci (strona 31-32).

Filtr zab. przed wart. szczytowymi (strona 31).

Grawitacja strefy kalibracji / strefa uzycia (strona 33).

Parametry kalibracji

Rzeczywista kalibracja z probkami materiatu (strona 27).

Kalibracja teoretyczna (strona 26).

Regulacja kalibracji.

Reczna kalibracja (strona 29).

Kalibracja punktu zerowego (strona 29).

Konfiguracja drugiej jednostki (strona 33).

ZAPISYWANIE PARAMETROW:

Nacisngc przycisk C kilkukrotnie, az na wyswietlaczu pojawi
sie opcja SALER. Nacisngc przycisk €, aby potwierdzic.

DIN| ARGED
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Kalibracja teoretyczna

(685688 ) A §F Mook |

v
G cetnP |« @ ionF o)« dprE AL

v
q AL b )« O

ma o=

PROCEDURA KALIBRACJI:

1. Ustawic¢ parametry kalibracji:

dELC = Liczba czesci dziesietnych.

u = Jednostka miary (RD, I, £, Lb).
d = Minimalna dziatka.

rARGE | = Maksymalny zakres.

2. Ustawianie danych ogniwa:
SEn.CEL = Czutosc ogniwa (wyznaczana przez srednig warto$¢ mV/V ogniw).
CEL .CAF = Catkowita nosnos¢ ogniw (wyznaczana przez sume nosnosci kazdego ogniwa).

3. Wprowadzic¢ warto$é masy konstrukcji w parametrze dEAd . Ld. Jesli ta wartosc nie jest znana, wprowadzi¢ ,,0”.
4. Jesli konstrukcja obejmuje materiat, ktérego masa jest znana (np. petny silos), wprowadzi¢ te wartos¢ w parametrze o . HGE.
5. Zastosowanie kalibracji teoretycznej:

Nacisnac przycisk C aby wyjs¢ z menu kalibracji. Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat £h.CALA. Nacisnac przycisk €=, aby potwierdzic¢
wykorzystanie kalibracji teoretycznej lub przycisk C aby anulowad.

LEGENDA:
Oznacza kilkukrotne naciskanie o5 Parametr ten jest widoczny tylko Parametr lub menu podlega 0 Domyslina wartosc tego
przycisku v w okreslonych warunkach. zatwierdzeniu. parametru.

K & DINI ARGED
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Kalibracja z probkami materiatu

(685688 ) A §F Mook |

v
& cetnr |« @ ionF o) «dp£ CAL)

v
q AL b )« O

v v
H | n.

v

v
8 [A0E |

o
s
(=]
E

(v) N (w) (N)
<ﬁ<§<E<!<
3 F 23

2RI Wa) o5

(W]
£}

e a o
v
CHTER ~
PROCEDURA KALIBRACJI:
1. Ustawic¢ parametry kalibracji:
dEl = Liczba czesci dziesietnych.
u. . = Jednostka miary (ARG, I, £, Lb).
d = Minimalna dziatka.
rARGE | = Maksymalny zakres.
2. Uzyskac punkty kalibraciji (cigg dalszy na nastepnej stronie)
DOSTEP DO MENU: ZAPISYWANIE PARAMETROW:

Petne menu na stronach Naci . sk A ”
24 -25 5' B BEH B A acisnqc przycis podczas Nacisngc przycisk C kilkukrotnie, az na wyswietlaczu pojawi

rocedury rozruchu.
= v sie opcja SAUER. Nacisngc przycisk €, aby potwierdzic.

(e EX il DINI ARGED
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3. Uzyskac¢ punkty kalibraciji:

Widok wyswietlacza:

n EF

nacisnac¢

©

—

Widok wyswietlacza:

dde |

Nacisnac¢ € i wprowadzic¢ wartos¢ pierwszej
probki uzywajac przyciskow V, A oraz >
Aby potwierdzi¢, nacisnac

©

—

Widok wyswietlacza:

EF ¢

Obcigzy¢ wage druga prébka i nacisnaé

©

[+
—

Widok wyswietlacza:

n 3

Nacisnac € i wybrac liczbe punktow
kalibracji (od 1 do 3) za pomoca przyciskow
i A Aby potwierdzic, nacisnac

©

—

Widok wyswietlacza:

EF

Obcigzy¢ wage pierwsza probka i nacisnac

©

&
—

Widok wyswietlacza:

ddt 3

Nacisna¢ € i wprowadzi¢ wartosc trzeciej
prébki uzywajac przyciskéw V, A oraz >
Aby potwierdzi¢, nacisnac

©

—

Widok wyswietlacza:

EP O

Zdjac obcigzenie z wagi.
Aby uzyskac punkt zerowy, nacisngé

©

—

Widok wyswietlacza:

ddt ¢

Nacisna¢ € i wprowadzi¢ wartos¢ drugiej
probki uzywajac przyciskéw V A oraz »
Aby potwierdzi¢, nacisnac

©

—

Widok wyswietlacza:

EF 3

Obcigzyc wage trzeciag prébka i nacisnaé

©

—

Aby kalibracja odbyta sie pomysinie, masa najwiekszej probki musi wynosi¢ przynajmniej 50% nosnosci.

LEGENDA:

Oznacza kilkukrotne naciskanie o5
przycisku v

(e

Parametr ten jest widoczny tylko Parametr lub menu podlega
w okreslonych warunkach.

zatwierdzeniu.

USER_MAN_POL_DGT1SP

0 Domyslina wartosc tego
parametru.
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Reczna kalibracja

(698885 A OF 7o)

v
= R A
\'%

A b |«d o

™

Jesli znana jest liczba punktéw przetwornika ADC dla znanej masy (np. jesli konieczne jest skopiowanie kalibracji z jednego modutu do
innego) punkty kalibracji mozna wprowadzic recznie:

1. Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat lod . Pnt, a nastepnie ostatni punkt kalibracji.

2. Uzywajac przyciskéw A i ¥ wybraé punkt kalibracji do wprowadzenia / zmiany (od I do 8).
Nacisnac przycisk €4, aby potwierdzic.

3. Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat HE (Ght; uzyé przyciskéw A, ¥ i ’, aby wprowadzi¢ mase.
Nacisnac przycisk €4, aby potwierdzic.

4. Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat Pa ink5; uzyé przyciskéw A, ¥ i ’, aby wprowadzic¢ wartosci punktéw przetwornika.
Nacisnac przycisk €4, aby potwierdzic.

Szybka kalibracja punktu zerowego (resetowanie wstepne przed targ)

(638880 A O F 1ot

v
& oetwP |« T ionF o] «dr-E [AL]

ADC ADC

B Kg B Kg
Tp O Tpn Tp O Tpn

DOSTEP DO MENU: ZAPISYWANIE PARAMETROW:

Petne menu na stronach Naci . sk A ”
24 -25 5' B BEH B A acisnqc przycis podczas Nacisngc przycisk C kilkukrotnie, az na wyswietlaczu pojawi

rocedury rozruchu.
= v sie opcja SAUER. Nacisngc przycisk €, aby potwierdzic.

Lo EX il DINI ARGED
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Wstepna kalibracja przetwornika ADC

(685685 ) A OF . iock |

q SEtuP |« @ onF ) « WP LA Tylko do uzytku przez producenta
=5

Filtr i stabilnos¢

Regulacja filtra

(688685 ) A OF . iogk |

& cteur |« @ onF o) « bpP-F CAL

v
& PA-An | « OIS

Filtr Czestotliwos¢ aktualizacji (Hz) | Czas reakcji (ms) Uzytkowanie
Fo 5 5000 Wysoka rozdzielczo$é
F 2 10 2500 lub drgajace tadunki
L | F 3 20 1000 Proste wazenie
F oy 40 450
F 5 80 300 Dozowanie
F b 160 150
Fo 325 50 Szybka transmisja
masy
W przypadku zatwierdzonego modutu mozna wybrac tylko filtr F 3.
Filtr ten wptywa na szybkosc¢ portu PC tylko, jesli wybrano tryb ALL . [IAH.
LEGENDA:
Oznacza kilkukrotne naciskanie o5 Parametr ten jest widoczny tylko Parametr lub menu podlega 0 Domyslina wartosc tego
przycisku v w okreslonych warunkach. zatwierdzeniu. parametru.

(ke EN il DINI ARGED
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Filtr zab. przed wart. szczytowymi

Modut ten posiada dodatkowy filtr, ktéry eliminuje nagte wartosci szczytowe masy (np. wstrzasy lub spadajacy materiat).

Nastepujgce parametry, jesli zostang witasciwie skonfigurowane, pozwalajg wyeliminowac taka wartosc szczytowa po przez
zablokowanie wagi na caty czas trwania takiego zdarzenia.

Waga pozostaje zablokowana, jesli pozostaje w liczbie dziatek ustawionych w opcji PR . LR .dU przez czas ustawiony w opcji PR.LA.ET,

a nastepnie jest odblokowywana, jesli pojawi sie odchylenie od wartosci blokujace przez liczbe dziatek wieksza od Ph.d W (lub PR .bn . dl)
lub jesli uptyna czas ustawiony w opcji PR . £ E.

(38880 A O F 1ot
v

& seenP |« @M ionF o)« pe CAL
v
& PA-An |« @SeAb L)

Dziatki wykrywania stabilnosci

Istnieje mozliwosc okreslenia, aby funkcje tary i zero (z klawiatury lub polecenia komunikacji szeregowej / PLC) byty wykonywane tylko,
gdy ciezar jest stabilny.

(668868 ) A BYF . Mok

v
& sebP |« @ onF O]« @pF LA
v
& rA-AT |« @ cLAs L |
G 1 Sth
Wartosc 0, wytacza kontrole stabilnosci. Od 0 do 99.
Wprowadzenie wartosci innej niz O wtacza kontrole stabilnosci. £=02.
Wprowadzic liczbe dziatek z odchyleniem, po ktérej modut wykrywa niestabilnosc. - =02.
DOSTEP DO MENU: ZAPISYWANIE PARAMETROW:

Petne menu na stronach Naci . sk A ”
24 -25 B B BEH B A acisnqc przycis podczas Nacisngc przycisk C kilkukrotnie, az na wyswietlaczu pojawi

rocedury rozruchu.
= Y sie opcja SALER. Nacisngc przycisk €, aby potwierdzic.

(e EX il DINI ARGED
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Czas wykrywania stabilnosci

(6886885 ] A BF . Nogk |

v
& SeeuP |« @ ionF O]« dpE CAL)
v
| FA-AN |« @ 5EAL oL

\4

|- 1 Skh

Jesli wazenie pozostaje w liczbie dziatek ustawionych w opcji d i . 5tb przez czas ustawiony w tym parametrze,

od 10 do 10000.

ciezar jest stabilny. 500.

Wprowadzi¢ wartos¢ w ms. W przypadku zatwierdzonego modutu, wartos¢ jest stata i wynosi 500 ms. £+ = 500.

Dodatkowy filtr do wykrywania stabilnosci

866655 | A B F.NodE |
v
& 5eenP |« @M ionF O]« dprE CAL)
v
| rA-AT |« @ SLAb L
od 0 do 2000.
« (G B0 (]
v
Flc £ 4,5 od 0 do 100.

0 ]
-0,

Dodatkowy filtr, ktéry blokuje wage, jesli drga z wartoscig przez maksymalnie 10 dziatek. Waga zostaje

odblokowana, jesli wartosc rosnie/maleje o liczbe podziatéw ustawiong w parametrze ST.DIVS przez wartos¢

czasu wieksza niz czas ustawiony w parametrze S.T.TIME.

Wartosc O wytacza ten filtr.

LEGENDA:
Oznacza kilkukrotne naciskanie o5 Parametr ten jest widoczny tylko Parametr lub menu podlega 0 Domyslina wartosc tego
przycisku v w okreslonych warunkach. zatwierdzeniu. parametru.

(ke EX
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(38280) A 7 TogE

v

& seeor |« @ioF o)« pe CAL

0d 9.7500 ! do 9.84393.
£+ =9 80543,

Ten parametr pozwala na wprowadzenie korekty wartosci przyspieszenia grawitacyjnego.
Przed kalibracjg nalezy ustawic¢ wartosc strefy kalibracji.

Nastepnie nalezy ustawic te wartos¢ na wartosc strefy uzytkowania.

Wszelkie réznice pomiedzy tymi dwoma wartosciami zostang automatycznie wyrdwnane.

W przypadku zatwierdzonego modutu, wartos¢ ta jest wartoscia tylko do odczytu.

PRZYKLAD:

1. Przed kalibracjg w parametrze LAl wprowadzi¢ wartosé
9.80543.

2. Kalibracja modutu.

3. Przed uzyciem modutu w parametrze LAl wprowadzic
wartosc 9,77623.

Strefa kalibracji Strefa uzytkowania
Wtochy Brazylia
g =9.80543 g=9,77623
DOSTEP DO MENU: ZAPISYWANIE PARAMETROW:

Petne menu na stronach Naci . sk A d
24 -25 B B EEH 8 A acisnqc przycis podczas Nacisngc przycisk C kilkukrotnie, az na wyswietlaczu pojawi

rocedury rozruchu.
= v sie opcja SAUER. Nacisngc przycisk €, aby potwierdzic.

(e N il DINI ARGED
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Funkcje i parametry resetowania

(38280 A Y7 TogE

v
& seer |« @ ionF o)« PE CAL
v
& PA-AN )« @ 5LAs )

v

2 % automatycznego zerowania podczas
v uruchamiania.

€ 0-perr % recznego zerowania.
v

85 L-ACR Sledzenie punktu zerowego.

Czas Sledzenia punktu zerowego.

Automatyczne zerowanie podczas uruchamiania

4_, 1 ICTTHE Wytgczono.
od 0 do 50%.

q ErAb )« ® PE-C] Wiaczono, w opgji £ . PEFL wprowadzi¢ wartosé zerowania od 0 do 10%.
wyrazong w % nosnosci.

Maksymalna wartosc¢ procentowa zerowania recznego

H0-re-- BN Wskazuje wartos¢ masy, ktéra mozna wyzerowac za pomoca przycisku lub polecenia. od 0 do 50%.
Wartosc¢ ta wyrazona jest w % petnego zakresu wagi. Na przyktad: jesli waga ma petny od 0 do 2%. .
zakres (~AnLE 1) 1000 kg, ustawienie 3% spowoduje wyzerowanie wagi do 30 kg. £=2%.

Wartosc O wytacza przycisk ZERO oraz polecenia zerowania.

LEGENDA:
Oznacza kilkukrotne naciskanie o5 Parametr ten jest widoczny tylko Parametr lub menu podlega 0 Domyslina wartosc tego
przycisku v w okreslonych warunkach. zatwierdzeniu. parametru.

(ke EX il DINI ARGED
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Sledzenie punktu zerowego

W tym menu mozna ustawic sledzenie punktu zerowego, tj. kompensacji parametru dryftu cieplnego wagi; ustawiona wartosc
odpowiada liczbie dziatek, tj. resetowaniu do punktu zerowego w ustalonym czasie 1 sekundy.

CHNEE « @ - 0] 10 dziatek.
2 8 dziatek.
&2 k- b 6 dziatek.
- k- 4 4 dziatki.
> I 2 dziatki.
S NN 1 dziatka.

U - P2 |8 172 dziatki.

S Nl 1/4 dziatki.

©
-
-

no Sledzenie wytgczone.

Czas sledzenia punktu zerowego

Po osiggnieciu stabilnego potozenia modut czeka przez czas ustawiony w tym parametrze, od 100 do 5000.
zanim przywrdci wage do punktu zerowego (jesli ta znajduje sie w dziatkach ustawionych 1000. .
w opcji 0.ErACR). £+ = 1000.

Przywracanie punktu zerowego

BA6660 ) AQF NodE | « @ Funlt |
\4
g5 - R Q Przywracanie punktu zerowego wytaczone.
v

Przywracanie punktu zerowego wtaczone.

« Jesli Auto .0 =d 5AkL:

Zawsze przywracany jest ostatni punkt zerowy znajdujacy sie
w pamieci przed wytgczeniem zasilania.

« JesliAuko .0 =EnAb / CHLLE:

Tylko w sytuacji, gdy automatyczne zerowanie zakonczy sie
niepowodzeniem, zostanie przywrdécony ostatni punkt zerowy
znajdujacy sie w pamieci przed wytaczeniem zasilania.

Pétautomatyczne zerowanie

Za pomoca przycisku V lub poprzez wystanie polecenia punktu zerowego, modut zeruje mase brutto wagi. Przez chwile wyswietlacz
bedzie pokazywat ,2Ero”, a nastepnie O (masa brutto).

Poétautomatycznego zerowania nie mozna wykonad, gdy:
. Masa na wadze jest wieksza niz nosnosc zerowa (O . PEFL).
«  Ciezar nie jest stabilny.

DOSTEP DO MENU: ZAPISYWANIE PARAMETROW:

Petne menu na stronach Naci . sk A ”
24 -25 B B BEH B A acisnqc przycis podczas Nacisngc przycisk C kilkukrotnie, az na wyswietlaczu pojawi

rocedury rozruchu.
= Y sie opcja SALER. Nacisngc przycisk €, aby potwierdzic.

(e Ex il DINI ARGED
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Funkcje i parametry tary

Tryb tara

(555688 ) A OF .fiodE ) « @ Funtt ]
\4

] EArE R Q‘ Tara zablokowana. Jesli masa brutto spadnie do O, zostanie wigczona tara.

v
. Tara odblokowana. Jesli masa brutto spadnie do O, tara zostanie
untalh
wyczyszczona.
v

d 5Ak Tara jest wytaczona.

Pétautomatyczna tara

Za pomoca przycisku A lub poprzez wystanie polecenia tarowania, modut ustawi mase na wadze jako tare. Przez chwile wyswietlacz
bedzie pokazywat ,£A-E”, a nastepnie O (masa netto). Lampka 3 wskazuje, ze na wyswietlaczu pokazywana jest masa netto.

Pétautomatycznego tarowanie nie mozna wykonac, gdy:
. Masa jest mniejsza niz jedna dziatka.
. Waga jest przecigzona.

Ustalona wczesniej tara

Przytrzymujac przycisk A lub za pomoca polecenia ustalonej wczesniej tary, mozna recznie wprowadzi¢ wartos¢ tary.
Przez chwile na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,-E/-", a nastepnie obecna tara (lub O, jesli nie ma tary).
Wprowadzi¢ wartosc tary i nacisna¢ €, aby potwierdzic.

Usuwanie tary

Tare mozna usunac na kilka réznych sposobdéw:

. Poprzez zdjecie obcigzenia z wagi i wykonania pétautomatycznego tarowania.
- Poprzez wprowadzenie ustalonej wartosci tary rownej O.

. Jedli waga wskazuje wartos¢ ujemna, nacisnac przycisk V.

Przywracanie tary

(66668 ) A BF Nodt ) « @ Funlt |

Przywracanie tary wytaczone.

Przywracanie tary wtgczone. W przypadku ponownego uruchomienia,
zostanie przywrdcona ostatnia wartosc tary znajdujaca sie w pamieci
przed wytaczeniem zasilania.

LEGENDA:
Oznacza kilkukrotne naciskanie o5 Parametr ten jest widoczny tylko Parametr lub menu podlega 0 Domyslina wartosc tego
przycisku v w okreslonych warunkach. zatwierdzeniu. parametru.

K & DINI ARGED

Scales - Weighing systems
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Pamieci Alibi

Pamiec Alibi umozliwia zachowywanie wartosci masy przestane do komputera w celu dalszego przetwarzania lub integracji danych.
Zachowane wartosci mozna nastepnie odzyskac z portu PC lub bezposrednie na wyswietlaczu modutu celem pdzniejszej kontroli.

Wiaczanie pamieci Alibi

555685 ) A F nodf |« @ Funle |« @ 55 )
v
8 AL

L
nw

Zapisywania operacji wazenia w pamieci Alibi

Operacja wazenia jest zachowywana po otrzymaniu polecenia komunikacji szeregowej PID (patrz ,,Polecenia komunikacji szeregowej”
strona 57) lub po nacisnieciu przycisku €. Modut przesyta do portu PC mase brutto, tare i kod identyfikacyjny, ktéry pozwala na
zidentyfikowanie operacji wazenia. Identyfikator ma nastepujacy format:

« liczba wielokrotnych zapiséw: 5-cyfrowy numer (od 00000 do 00255) wskazujacy liczbe kompletnych wielokrotnych zapisan;

« liczba wazen: 6-cyfrowy numer (od 000000 do 131072) wskazujacy numer wazenia w obecnym wielokrotnym zapisie.

Po kazdym zapisaniu numer wazenia rosnie o 1; kiedy osiggnie wartos¢ 131072 liczenie rozpoczyna sie ponownie od 000000, a numer
przepisania zwieksza sie o 1.

Przyktad
Jesli zapisane wazenie ma nastepujace dane:

PIDST1, 1,000kg, 1,000kg,00126-131072
Kolejne bedzie wygladac nastepujaco:
PIDST1, 1.000kg, 1.000kg,00127-000000

Wazenie mozna zapisac tylko, jesli masa > 0, a ciezar jest stabilny i prawidtowy (waga nie jest niedocigzona ani przecigzona).

Aby zachowac wazenie za pomoca przycisku, ta funkcja musi by¢ wigczona (wiecej informacji ,Ponowne aktywowanie drukowania” na
stronie 53).

Dodatkowo, w przypadku zatwierdzonego modutu, wazenie musi przekraczac 20 dziatek.

Jesli te warunki nie zostang spetnione:
- odpowiedzZ na polecenie PID bedzie ,NO” zamiast identyfikatora (PIDST,1, 1.000kg, 1.000kg,NO);
- brak transmisji po nacisnieciu przycisku <.

DOSTEP DO MENU: ZAPISYWANIE PARAMETROW:

Petne menu na stronach Naci . sk A ”
24 -25 5' B BEH 8 A acisnqc przycis podczas Nacisngc przycisk C kilkukrotnie, az na wyswietlaczu pojawi

rocedury rozruchu.
= v sie opcja SAUER. Nacisngc przycisk €, aby potwierdzic.

(e EX il DINI ARGED
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Odczytywanie pamieci Alibi
Z MODULU (RECZNE)

Mozna odczytad zapisang mase poprzez naciéniecie przycisku P
pojawi sie komunikat z prosba o podanie numeru przepisania “rEH. «d” (od O do 255) oraz numeru identyfikatora ,, «d” (od O do 131072).
Wyswietlag sie dane wazenia. Uzyc¢ przyciskdw ViA aby przewinad nastepujace informacje:
. “[h. X", gdzie X wskazuje numer wagi.

. L YY”, gdzie YY wskazuje jednostke miary (RD, 0, E lub Lhb).

. ,0ro55” po czym znajduje sie masa brutto.

«  LERFE /ERFEPE”, po czym znajduje sie wartosc tary.

Nacisnac przycisk C aby powrdcic¢ do wazenia.

Wazenie o podanym identyfikatorze mozna zweryfikowac tylko, gdy:
- ma numer przepisania rowny aktualnemu numerowi pamieci alibi, a numer wazenia < od ostatnie wartosci otrzymanej z poleceniem
PID;

- ma numer przepisania > 0, ale o 1 nizszy niz biezgca wartos¢ pamieci alibi, a numer wazenia jest wiekszy niz ostatnia wartos¢ otrzymana

z poleceniem PID.
Z KOMPUTERA PC

W celu odczytania wazenia z komputera PC, patrz polecenie komunikacji szeregowe ,,0DCZYT WAZENIA W PAMIECI ALIBI” na
stronie 57.

ZE STEROWNIKA PLC

W celu odczytania wazenia ze sterownika PLC nalezy zapoznac sie z instrukcjami obstugi protokotéw Modbus i Fieldbus.

Jesli pamiec alibi jest pusta, po naciénieciu przycisku P> na wyswietlaczy pojawi sie komunikat ,,EPES”, ktdry bedzie wyswietlany
przez jedna sekunde, a nastepnie urzadzenie powrdci do trybu wazenia.
Jesli wprowadzono nieprawidtowy identyfikator, na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,na  «d”, a urzadzenie powrdci do wazenia.

Inicjalizacja pamieci Alibi

(588888 ) A O(F NodE )
v
& seenP |« @ionF o]
\4

a . A S Opcja nie jest widoczna w przypadku

Fec)S zatwierdzonego modutu.

To dziatania spowoduje usuniecie wszystkich zapisanych operacji wazenia; nie mozna pojedynczo usungc¢ danego wazenia.

LEGENDA:
Oznacza kilkukrotne naciskanie o5 Parametr ten jest widoczny tylko Parametr lub menu podlega 0 Domyslina wartosc tego
przycisku v w okreslonych warunkach. zatwierdzeniu. parametru.

(ke EX il DINI ARGED
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Uzycie funkc

Brak funkcji

Wysoka rozdzielczos¢é

155 Masa wyswietlana jest w wysokiej rozdzielczosci (x10). Nacisnac przycisk >, aby aktywowac lub dezaktywowac te funkcje.
Kiedy masa wyswietlana jest w wysokiej rozdzielczosci, $wieci sie lampka 4.
W przypadku zatwierdzonego modutu, wyswietlanie masy w wysokiej rozdzielczosci jest automatycznie wytgczane po
5 sekundach.

Wykrywanie wartosci szczytowych

Wykrywanie maksymalne wartosci masy w pewnym odstepie czasu. Nacisngc przycisk ’, aby aktywowac te funkcje. Na
wyswietlaczu bedzie pojawiac sie co 5 sekund ,-PEAR-", a modut pokaze maksymalng mase od aktywowania tej funkcji.
W celu dezaktywowanie tej funkcji nacisng¢ ponownie > przez chwile na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,,PEARF”,
a nastepnie zostanie ponownie wyswietlona masa.

Przeksztatcanie jednostek miary

Przeksztatcanie jednostek miary wagi. Nacisna¢ przycisk >, aby przeksztatci¢ mase na funty. Przytrzymujac przycisk | 2
mozna wprowadzi¢ dowolny wspoétczynnik zamiany, ktéry zostanie pomnozony przez mase.

Przyktad: Aby przyrzad przeksztatcit kg = m3, nalezy wprowadzi¢ wartos¢ wspdtczynnika zamiany 0,997. W dowolny
momencie mozna wykorzystac przycisk » do zmiany gtéwnych jednostek na drugorzedne.

Kiedy wyswietlana jest drugorzedna jednostka miary, $wieci sie lampka 4. Wyswietlanie drugorzednych jednostek miary
mozna skonfigurowac w parametrze ur £ c:

(685685 ) A BF . iock

v
& ceeor |« ionF o)« dprE CAL

«HWJEl, 2| Miejsca po przecinku drugiej jednostki.
... 2) Drugajednostka miary (Lb / CuSkaf).

< Podziat drugiej jednostki.

Pamieci Alibi

AL b (Patrz czesé ,,Pamieé Alibi” strona 43).

DOSTEP DO MENU: ZAPISYWANIE PARAMETROW:

(% Pefne menu na stronach Nacisng€ przycisk A\ podczas C
24-25 i oy ‘ ‘ 3 : L A A Swi A J
5' B B E E’ B A procedury rozruchu, Nacisngc przycisk kilkukrotnie, az na wyswietlaczu pojawi

sie opcja SAUER. Nacisngc przycisk €, aby potwierdzic.

(e a0 il DINI ARGED
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Konfiguracja wejscia

Wskaznik ma 2 konfigurowalne wejscia (dwukierunkowe optoizolatory).

(638388 A O F 1ot
v

& seer |« @ionF 6

Y « @ ~F.O/)  Np P02 @F= o).
v
q P .02 ) €« @ nonf | Brak funkgji.

& Ero Przycisk V.
& LAFE Przycisk A.
o [lodE | Przycisk p.

A Pr nk Przycisk <.

6 Przycisk C.

U ofFF Ponowne uruchomienie modutu.

A4 5. REY Wytaczenie klawiatury (i ponowne wtaczenie).

POLACZENIE WEJSCIA:

To wejscie jest aktywowane, gdy wystepuje réznica potencjatdw pomiedzy przytgczami 4 - 5

| (IN11IN2) a przytaczem 3 (INCOM). Wejscia sa dwukierunkowe, dlatego tez mozna odwrdcié
GND (uziemienie) i Vdc.

GND Vdc
LEGENDA:
Oznacza kilkukrotne naciskanie o5 Parametr ten jest widoczny tylko Parametr lub menu podlega 0 Domyslina wartosc tego
przycisku v w okreslonych warunkach. zatwierdzeniu. parametru.

(ke N il DINI ARGED
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Konfiguracja wyjscia

Wskaznik ma 2 programowalne wyjscia (photomosfet).

(638388 A O F 1ot
v

& seer |« @ionF 6
\4
v
q ouk .04 ] <+ q Funl ] « 7 nonf) Brak funkgji.
v 2

! Oro5 |§#  Nastawa masy brutto.

3 Nastawa masy netto.
A4 Lro. 0 Masa brutto na zero.
25 AEE.O Masa netto na zero.

25 Mok Ciezar niestabilny.

-3 R.Pr Nacisniecie przycisku €.

!I

75 R Mo Nacisniecie przycisku p.

9 cb R.C Nacisniecie przycisku C
427

=

gt
i
i
0

Nacisniecie przycisku V.

-8 R ER- Naci$niecie przycisku A.

=
N

c9 Err Btad.

[
i

OnEE E Nastawa masy netto z tara.

q nor'nl ]4—'q no ]Q Styk normalnie otwarty.
v 2 nC Styk normalnie zamkniety.
Bezposrednia aktywacja /
4_, I
o 5eAe) « @ gie o doraktywacia,
v 2 Aktywacja / dezaktywacja, gdy stabilna.

q L. 5k ] <+ q Sk .UFF]Q Histereza wtaczona.
v 2

Sk .on Histereza wytaczona.

QEng ) l:ﬂ] <+ q 0.000 ] Czas trwania aktywaciji (s).
v
q dELAY ] <« q 0.000 ] Czas opdZnienia aktywacji (s).
v
q 5 .0n ]4" q Po5 ik ] Operacje wazenie dodatniego.
2 Operacja wartosci bezwzglednej.

I

& nELAE Operacje ujemnej wartosci masy.

DOSTEP DO MENU: ZAPISYWANIE PARAMETROW:

Petne menu na stronach Naci . sk A ”
24 -25 5' B BEH B A acisnqc przycis podczas Nacisngc przycisk C kilkukrotnie, az na wyswietlaczu pojawi

rocedury rozruchu.
= v sie opcja SAUER. Nacisngc przycisk €, aby potwierdzic.

(e a2 il DINI ARGED
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Konfiguracja wyjscia analogowego

Model DGT1SP-AN ma analogowe wyjscie o napieciu (0-5/0-10 V DC) lub natezeniu (4 - 20/ 0 - 20 mA).

(638388 A O F 1ot
v

& seer |« @ionF 6
\4
An.out R q NodE ] « q Ao .0ro ]'O' Wyjscie analogowe masy brutto.

v 2 Wyjscie analogowe masy netto.

da; tyrE) « @ § 5y
v 2

=

Operacja0-5VW.

i

oy Operacja0-10 V.
&0 2O0R Operacja 0 - 20 mA.

4 CONA|&E  Operacja 4-20 mA.

2 NMARUAL Reczne ustawienie punktéw D/A.

AL b |« @A Ou
v 2

i)

Ustawianie punktow D/A przy O V.

Ao 10U Ustawianie punktéw D/A przy 10 V.

w
pun ]
o
3
=
pun

Ustawianie punktow D/A przy O mA.

Ao .cOnA

»

Ustawianie punktéw D/A przy 20 mA.

A ok Wartosé V / mA / punktéw D/A dla HE St . .

JHE LE.C Masa 2.

v
Wartos¢ V / mA / punktéw D/A dla HE Gt ..
v

AHE LE .3 Masa 3.

v
Wartos¢ V / mA / punktéw D/A dla HE Gt .3,

To menu pozwala wykonac¢ zaawansowana konfiguracje wyjscia analogowego.

W przypadku prostej konfiguracji, zaleca sie uzywanie menu szybkiego dostepu (Inf. ref. Przewodnik szybkiego startu).

LEGENDA:
Oznacza kilkukrotne naciskanie o5 Parametr ten jest widoczny tylko Parametr lub menu podlega 0 Domyslina wartosc tego
przycisku v w okreslonych warunkach. zatwierdzeniu. parametru.

(ke |43 il DINI ARGED
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PROCEDURA KALIBRACJI:

Podtaczy¢ multimetr do modutu. Nacisna¢ 4=, aby zaktualizowad Zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ wartosc
Wprowadzi¢ parametr do zmiany: wartos¢ wyjsciowa na multimetrze. punktéw D/A w celu osiggniecia
Ao OU/Ac 10U /Ac O0A/ pozadanej wartosci wyjsciowe;.

Ao . 20MA i ustawié przyblizong wartosd.
100 punktow D/A ~ 0,015V - 0,035 mA
1000 punktow D/A ~015V - 035mA

Napiecie Natezenie
wyjsciowe wyjséciowe Przyktad:
63300~10V 58200 ~20 mA Zwickszy¢ (o100 ]z 63300
0~0V 0O~ OmA do 63550.
Nacisnac <, aby zaktualizowac Powtérzy¢ procedure od punktu ,C” do Zapisac zmiany (nacisna€ przycisk C
wartosc wyjsciowg na multimetrze. momentu uzyskania zadanej wartosci, a kilka razy, az pojawi sie monit (GAUE? )
nastepnie nacisng¢ <, aby zapisac. , a nastepnie nacisnac przycisk <=, aby

potwierdzic).

WYKRESY WYJSCIA ANALOGOWEGO:

Operacje dodatniej warto$ci masy Operacje ujemnej wartosci masy
mA /V mA /V
A A
oot 3 ouk N

out ook B
£
E'U/ ouk 3
% % % “d Kg
% % %
7 e >

Dziatanie napiecia i natezenia pradu okreslane jest poprzez potgczenie do zaciskdw modutu:

Natezenie pradu: 9 (+) i 10 (-).
Napiecie: 11 (+) i 12 ().

DOSTEP DO MENU: ZAPISYWANIE PARAMETROW:

Petne menu na stronach Naci . sk A ”
24 -25 5' B BEH 8 A acisnqc przycis podczas Nacisngc przycisk C kilkukrotnie, az na wyswietlaczu pojawi

rocedury rozruchu.
= v sie opcja SAUER. Nacisngc przycisk €, aby potwierdzic.

(e ] il DINI ARGED

USER_MAN_POL_DGT1SP



Konfiguracja komunikacji szeregowej

Wszystkie modele sg wyposazone w port mikro USB, ktéry jest zawsze dostepny do konfiguracji modutu i diagnostyki.
Modele DGTISP i DGT1SP-AN réwniez posiadajg port RS485.

(638388 A O F 1ot

v
& seenP |« @ionF o]

v

@S Widoczne tylko w modelach DGTISP i DGT1SP-AN.

q G- AL |« @ on PL )« @ PLAGE | Tryb transmisji.
= v
v q bAud Szybkos¢ transmisji w bodach.

ubhb v

Parzystosc.
v

- bk Bity danych.
v

< Bity zatrzymania.

Konfiguracja portu USB

(538288 A 7 TogE

v
& seer |« @ ionF 6
\4

€56 AL« @ con.pr]

v

o

@3 Nie jest widoczne w modelach DGTISP i DGTISP-AN.

Przydatne do konfiguracji przyrzadu z komputera PC i oprogramowania Dinitools.

LEGENDA:
Oznacza kilkukrotne naciskanie o5 Parametr ten jest widoczny tylko Parametr lub menu podlega 0 Domyslina wartosc tego
przycisku v w okreslonych warunkach. zatwierdzeniu. parametru.

(ke a5 il DINI ARGED
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Konfiguracja portu 485 (port PC)

Tryb transmisji

d prisdf R 1 Transmisja na zadanie.
S -EPE B Transmisja masy na 6-cyfrowym repeaterze DINI ARGEO.

&AF- in .Sk Transmisja standardowego ciggu po nacisnieciu przycisku <.

© ©

4P~ . EH Transmisja rozszerzonego ciggu po nacisnieciu przycisku €.

w1

HB5 Transmisja za posrednictwem protokotu 485 (wprowadzic¢ adres 485 modutu).

A ModbuS |1 Transmisja za posrednictwem protokotu Modbus (zapoznac sie z instrukcjg obstugi protokotu Modbus).

WAL TIAH Ciagta szybka transmisja masy do zastosowan konwersji (tylko jeden kanat)
AALL . Skd Ciagta transmisja standardowego ciggu (wybrac czestotliwos¢ transmisji - okoto 1+ 80 Hz).
AALL EHE Ciaggta transmisja rozszerzonego ciggu (wybrac czestotliwos¢ transmisji - okoto 1+ 80 Hz).

ERbL .5k Stabilna transmisja standardowego ciggu.

© © 0 O

-
=3
i

EAb . EH Stabilna transmisja rozszerzonego ciagu.

Wybierajac jeden z tych protokotdéw, uzytkownik zostanie zapytany czy chce wyswietli¢ adres 485 na poczatku tego ciggu:
dEl. d € HES / no.

Szybkos¢ transmisji w bodach, parzystosé, bity danych, bity zatrzymania
QNN « 9 3500 Jo

2 4B00

W
u
£
c
3

< 200
& 115200

(2]
(K]
|
o
3
3

~
L
o
-
cC2
2

00
&
lx
c
3

8 pA- ty RY O Brak parzystosci, 8 bitéw danych, 1 bit zatrzymania.

8 CUER | Parzyste.
Nieparzyste.
CEPEE < 5 )¢ soiow

N
I

7 bitow.

:
@

1 bit zatrzymania.

2 2 bity zatrzymania.

DOSTEP DO MENU: ZAPISYWANIE PARAMETROW:
(% Pefne menu na stronach Nacisnqc przycisk A podczas C
24-25 ‘ 3 ; i / 4 Wi i J
B B B B E’ B A procedury rozruchu. Nacisngc przycisk kilkukrotnie, az na wyswietlaczu pojawi

sie opcja SALER. Nacisngc przycisk €, aby potwierdzic.
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Protokoty tacznosci

Ciag standardowy

[01]ST,GS, 0.0,kg<CR><LF>

Gdzie:

01

ST

GS

0,0

kg
<CR><LF>

Kod modutu 485 (2 znaki), tylko gdy tryb komunikacji 485 jest wtgczony.

Stan wagi (2 znaki):

US - Ciezar niestabilny

ST - Ciezar stabilny

OL - Przeciazenie (poza zakresem)
UL - Niedocigzenie (poza zakresem)

Znak ASCIl 044

Typ danych masy (2 znaki)

GS - Brutto

NT - Netto

VL - Mikrowolty

RZ - Punkty konwertera

Znak ASCII 044

Masa (8 znakow w tym miejsca dziesietne)

Znak ASCIl 044

Jednostka miary (2 znaki)
Terminator transmisji, znaki ASCII 013 i ASCII 010

Ciag rozszerzony

[011ST1, 0.0,PT 20.8, 0,kg,01/02/19 11:12:13<CR><LF>

Gdzie:
01
1
ST

0,0

PT
20,8

0
kg

01/02/19 11:12:13
<CR><LF>

(e

Kod modutu 485 (2 znaki), tylko gdy tryb komunikacji 485 jest wtaczony.
Numer aktywnej wagi

Stan wagi (2 znaki):

US - Ciezar niestabilny

ST - Ciezar stabilny

OL - Przecigzenie (poza zakresem)
UL - Niedociazenie (poza zakresem)

Znak ASCII 044

Masa (8 znakow w tym miejsca dziesietne)
Znak ASCII 044

Wskazanie wstepnie zdefiniowanej tary
Tara (8 znakdw w tym miejsca dziesietne)
Znak ASCII 044

Znak ASCIl 048

Znak ASCII 044

Jednostka miary (2 znaki)

Znak ASCIl 044

dd/mm/rr gg:mm:ss (tylko z poleceniem REXD i opcjonalna kartg zegara)

Terminator transmisji, znaki ASCII 013 i ASCII 010

USER_MAN_POL_DGT1SP
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Polecenia komunikacji szeregowej

Wybierajac tryb na zadanie portu PC (ondE), mozna nawigzac tacznos¢ z modutem za pomoca polecen komunikacji szeregowej.
Dla kazdego trzymanego polecenia modut emituje cigg zawierajacy odpowiedz (wiecej informacji zawiera opis polecenia) lub jeden

z nastepujacych sygnatéw:

OK<CRLF> Polecenie wysytane podczas wysytania prawidtowego polecenia. Ta odpowiedZ nie oznacza, ze to polecenie jest
wykonane.

ERRO1<CRLF> Polecenie wystane poprawnie, ale nastepuja po nim litery wprowadzone nieumysinie (np. READF, TARES).

ERRO2<CRLF> Nieprawidtowe dane polecenia.

ERRO3<CRLF> Wystane polecenie nie jest dozwolone (modut jest zajety lub nie jest uzywany w wybranym trybie pracy).

ERRO4<CRLF> Wystane polecenie nie istnieje.

Jesli wybrano protokdt 485, przed poleceniem nalezy wprowadzi¢ adres modutu (np. O1READ).

ODCZYT MASY (ciag standardowy)

R|E|A|D|<CRLF>|

(o] [o[)WE FA Cigg standardowy<CR LF>. |

ODCZYT MASY W WYSOKIEJ ROZDZIELCZOSCI (X10)

G|R|1]0]«crir]

Odpowiedz Ciag standardowy z masa w rozdzielczosci x10

<CR LF>.

RECZNE USTAWIANIE TARY

Format T|M A|N|t|t|t|t|t|t|
<CR LF>
Gdzie ttttt | wartosc tary |

(s [T TT1: /Al OK<CR LF> (Iub ERRxx). |

Poprzez wprowadzenie recznej wartosci tary rownej O,
tara na wadze zostanie usunieta.

WYLACZANIE KLAWIATURY

K[ e|v]e]p[«rir]

(0 [s[WET FA OK<CR LF> (lub ERRxX). |

oDCzYT WEJSCE

Format |

Gdzie n

N|P|U|n <CRLF>|
Wejscie (1/ 2).

Odpowiedz ||N P|U|n|v|v|v|v|

<CR LF>

n Numer wejscia.

Stan wejscia:

VVVV 0000 = Nieaktywne.
0001 = Aktywne.
FFFF = Btad odczytu wejscia.

ROZSZERZONY ODCZYT MASY

Fomat DN IENESRARETGY
Ciag rozszerzony<CR LF>.

AUTOMATYCZNA TARA

rorma: EENNTEIEETS
OK<CR LF> (lub ERRxX).

Wystac polecenie TAREI, aby wykonac tarowanie bez
kontroli stabilnosci.

ZEROWANIE

Fomat ESEENRNIIRSIE

OK<CR LF> (lub ERRxX).

Odpowiedz

Wystac polecenie ZEROI, aby wykonad zerowanie bez
kontroli stabilnosci.

WLACZANIE KLAWIATURY

oot FACAKATAEETEY
OK<CR LF> (lub ERRXX).

oDCzYT WYJSE

Format (@) U|T|S|n <CRLF>|
Gdzie n Wyjscie (1/ 4).

Odpowiedz O|U T|S|n|v|v|v|v|
<CR LF>

n Numer wyjscia.

Stan wyjscia:

VWV 0000 = Nieaktywne.
0001 = Aktywne.
FFFF = Btad odczytu wyjscia.

&/ DINI ARGED

systems

USER_MAN_POL_DGT1SP



NACISNIECIE PRZYCISKU

Format K|E Y|P|x|x <CR LF>
XX Kod przycisku. ,
W celu zasymulowania nacisniecia przycisku nalezy
0o A\ wystacé polecenia KEYP i KEYR jedno po drugim.
01 A Jesli po wystaniu polecenia KEYP uptynie wiecej niz 1,5 s,
02 > modut wykona funkcja powigzana z dtugim nacisnieciem
tego przycisku.
03 <+
04 c
(o[ [ FA OK<CR LF> (lub ERRxx). |
ZWALNIANIE PRZYCISKU MOST POMIEDZY PORTAMI SZEREGOWYMI
ot [T RARAECE NN - < o] [
[ OK<CR LF> (lub ERRXX). | (T OK<CR LF> (lub ERRXX). |
INFORMACJE DOT. WAGI
N < ][]
s|{s|,|b|], | N|[N|N|NIN|Nfu|uj|,|L|L|L|]L]|]L]|L ,
OdpowiedZz RN T|T|T|T|T|lu|lu|,|S|S|S|].,|A|A]JA],|C c|C
, , R|IR|R|R| - I | | I I | | <CRLF>
UL = Niedocigzenie.
ss OL = Przecigzenie.
ST = Stabilny.
US = Niestabilny.
b Liczba aktywnych wag.
NNNNNNuu | Masa netto przedstawiona za pomoca jednostki miary.
LLLLLLuu | Masa brutto przedstawiona za pomoca jednostki miary.
YY PT, jesli tara zostata recznie wprowadzona lub ,, ”.
TTTTTTuu | Tara przedstawiona za pomoca jednostki miary.
Stan wagi:
sss 000 = wazenie.
001 = wprowadzanie wartosci numerycznej.
002 = waga w menu technicznym.
Nacisniete przycisku licznika:
0001=V¥
0002 =A
AAA
0003 =P
0004 =«
o170=C
CCcCcC Kod ostatniego nacisnietego przycisku.
RRRRR Ostatni numer przepisania zapisanego w pamieci Alibi.
1 Ostatni numer identyfikatora zapisanego w pamieci Alibi.
7 X o 0N ARGHD
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ODCZYT MIKROWOLTOW

SN v v o] ]

ODCZYT PUNKTOW KONWERTERA

Fomat  ENNNEIEE

(o¢ SN[ FA Cigg standardowy<CR LF>.

(o] [s[WIETe FAN Cigg standardowy<CR LF>.

INICJALIZACJA PAMIECI ALIBI

RS - (o] ]

ODCZYT MASY Z DATA | GODZINA

Fomat  ENENEIEY

ALDLOK / ALDLNO <CR LF>

Odpowiedz

| (o6 [T\ FARN Cigg rozszerzony<CR LF>.

ODCZYT OPERACJI WAZENIA W PAMIECI ALIBI

W - [ - o [x [ X X v [y [y [ [ [ [er]
L L L L L

b , L|L|LJ]L]|L

u u s |

Odpowiedz

Y| Y| T|T|T|T|T|T TTTuu<CRLF>|
b Numer wagi.
LLLLLLLLLLuu Masa brutto przedstawiona za pomoca jednostki miary.
YY ,PT”, jesli tara zostata recznie wprowadzona lub ,, .
TTTTTTTTTTuu | Tara przedstawiona za pomocg jednostki miary.

ZAPISYWANIA OPERACJI WAZENIA W PAMIECI ALIBI

romn EANAEIEETE

P{ 1 |D|S|T]|, b |,

Odpowiedz T T | T|T|T|T|T|T

Y | Y |<CRLF>

b Numer wagi.
LLLLLLLLLLuu Masa brutto przedstawiona za pomoca jednostki miary.
YY ,PT”, jesli tara zostata recznie wprowadzona lub ,, .
TTTTTTTTTTuu | Tara przedstawiona za pomoca jednostki miary.

XXXXX Numer przepisania.

YYYYYY

Numer identyfikatora.

Protokdt fieldbus jest opisany w odpowiedniej instrukcji obstugi.

»
®;
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Protokot Modbus

REJESTRY MODBUS DO ODCZYTU DANYCH (JEDNA WAGA)

Dane Rejestr OPIS
30001
Masa brutto Wartosé masy brutto.
30002
30003
Masa netto Wartosc¢ masy netto.
30004
Bit 15msb) Kanat aktywny.
Bit 14 | Kanat aktywny.
Bit 13 Brak funkcji.
Bit 12 Brak funkgiji.
Bit 11 Brak funkgji.
Bit 10 Brak funkcji.
Bit 9 Stan wejscia nr 2.
Rejest.r,s.tanu C0OR Bit 8, | Stan wejscia nr 1.
wejscia Bit 7 sy Strefa punktu zerowego brutto (0 = ,,poza strefg 0”; 1= ,w strefie 0”).
Bit 6 PT tara (1= wstepne ustawienie tary jest aktywne).
Bit 5 Tara (1= tara jest aktywna).
Bit 4 Stan przeciazenia (0 = Nie; 1= Przecigzenie).
Bit 3 Stan niedocigzenia (O = Nie; 1= Niedocigzenie).
Bit 2 Stabilnos¢ (0 = Brak stabilnosci; 1= Stabilnosg).
Bit 1 Znak masy brutto (0 = ,,+";1=,-").
Bit 0@) Znak masy netto (0 = ,+”; 1= ,-").
Ostatnie otrzymane polecenie.
Bit 7(msb) Wynik ostatniego polecenia.
Bit 6 Wynik ostatniego polecenia.
Rejestr stanu Bit 5 Wynik ostatniego polecenia.
poleceri 30006 Bit 4 Wynik ostatniego polecenia.
Bit 3 Licznik przetworzonych polecen.
Bit 2 Licznik przetworzonych polecen.
Bit 1 Licznik przetworzonych polecen.
Bit O@) Licznik przetworzonych polecen.
Brak funkgji.
Bit 7 Brak funkgiji.
o (msb)
Rejest.r,s.tanu 30007
wyjscia Bit 2 Brak funkcji.
Bit 1 Stan wyjscia cyfrowego 1(0 = WYL.; 1= WHt).
Bit O@) Stan wyjscia cyfrowego 2 (0 = WYL.; 1=Wt.).
UV Kanat 1 301 wartosc pV.

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera gtdwne rejestry odczytu danych / wysytania polecen.

W celu uzyskania kompletnej listy dostepnych rejestréw nalezy zapoznac sie z instrukcjg obstugi protokotu Modbus.

o

1, EN
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REJESTRY MODBUS DO WYSYLANIA POLECEN

Dane Rejestr OPIS
Gtéwne dostepne polecenia:
00 Hex | Brak polecenia
01 Hex Zero
02 Hex | Tara
Polecenie 40001 03 Hex | Ustalona wczesniej tara
OA Hex | Ustawienie wartosci zadanej 1
OB Hex | Ustawienie wartosci zadanej 2
19 Hex Ustawienie wyjs¢ cyfrowych
22 Hex Ponowne uruchomienie modutu
wagowego
40002 . .
Parametr pierwszego polecenia.
Parametr 1 Ten parametr jest zawsze wyrazony w postaci wartosci bezwzglednej (bez miejsc dziesietnych /
40003 znakow).
HHoies Parametr drugiego polecenia.
Parametr 2 Ten parametr jest zawsze wyrazony w postaci wartosci bezwzglednej (bez miejsc dziesietnych /
40005 znakow).
PRZYKLAD 1 PRZYKLAD 2

W celu zresetowania masy na wadze:

2. Ustawic polecenie w rejestrze 40001.

Wartos¢

Bajt
1

2 01 Hex

W celu ustawienia ustalonej wczesniej tary wynoszacej 1000 kg:

1. Ustawic wartos¢ w parametrze 1 (rejestry 40002-40003).
2. Ustawic polecenie w rejestrze 40001.

Bajt | Wartos¢

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera gtdwne rejestry odczytu danych / wysytania polecen.
W celu uzyskania kompletnej listy dostepnych rejestréow nalezy zapoznac sie z instrukcjg obstugi protokotu Modbus.
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Diagnostyka

BAGEEA ) A B £opE )
v

]
oo

T
L

-
o
L
[ngy]
cz
A
5
2

Umozliwia wyswietlenie wydania oprogramowania uktadowego (np. O {.06.00).

A NARUF . d Wyswietlanie bibliotek firmware (do uzytku producenta).
& d . ik Wyswietlanie podziatéw kalibracji wewnetrznej.
<l AdC .ol Umozliwia wyswietlenie wartosci IV powigzanej z masg na wadze.

W celu prawidtowego dziatania wartosc pV kazdego kanatu musi by¢ mniejsza niz 30000, a masa réowna maksymalnej nosnosci.
Wartosc ta musi byc¢ stabilna i nalezy ja zwiekszyc w przypadku obcigzenia ogniwa.

= Ad

PrE Umozliwia wyswietlenie wartosci punktéw A/D powigzanej z masa na wadze.

™

W celu uzyskania prawidtowego dziatania, wartos¢ punktéw A/D musi byc stabilna i nalezy ja zwiekszy¢ w przypadku obcigzenia ogniwa.

2 HE [LhE Wyswietlanie masy ciata na wadze.

Wyswietlanie punktéw kalibracji z odpowiadajacymi im wartosciami punktéw A/D.

& d 5PLA Umozliwia aktywowanie wszystkich segmentdéw i wskaznikow wyswietlacza.

~
L
]
=
o
I
[Hn]

& REYh Na wyswietlaczu pokazywany jest kod ostatniego nacisnietego przycisku:
v 8001
A 8002
| 4 8003
« 8004
C 80AA

Nacisnac ten sam przycisk kolejno 3 razy, aby wyjsc.

(O = Aktywacja wyjscia pokazanego na wyswietlaczu (EL . {/rEL .2).
Uzy¢ przyciskéw A i ¥, aby aktywowac te dwa wyjscia.

& APUES Kontrola stanu wejsc:
wartosc O wskazuje, ze to wejscie jest wytgczone; wartosc 1 wskazuje, ze dane wejscie jest wigczone.
Uzy¢ przyciskéw A i ¥, aby wyswietli¢ te dwa wejscia.

LEGENDA:
Oznacza kilkukrotne naciskanie o5 Parametr ten jest widoczny tylko Parametr lub menu podlega 0 Domyslina wartosc tego
przycisku v w okreslonych warunkach. zatwierdzeniu. parametru.
A O 53 | DN ARGED
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Test wyjscia analogowego.

Uzy¢ przyciskéw A, 'V, >, aby wprowadzic¢ wartos¢ punktu D/A dla tego wyjscia analogowego.
Nacisnac przycisk €, aby potwierdzic¢ i zaktualizowac wartos¢ V / mA tego wyjscia analogowego.

13 Umozliwia wyswietlenie numery seryjnego modutu.

CEL.CHA Test wartosci napiecia (uzywany do sygnalizacji btedu komérki "CEL .Err").

Programowanie wartosci zadanych

W trybie wazenia, gdy funkcje wyjscia (! Lro55/2 nEt) zostaty ustawione prawidto, naci$niecie € przez 3 sekundy spowoduje
otwarcie menu programowania wartosci zadanej:

(&
3s
[ 0.000 ]« (5.1 on]  Wartos¢ aktywacji wyjscia 1.
v
5.1 ofF Wartos¢ dezaktywacji wyjscia 1. 5 widoczne tylko, gdy ri . 5k = &k .an

9

v
5.2 on Wartos¢ aktywacji wyjscia 2.
v

5.0 offF Warto$¢ dezaktywacji wyjscia 2. %5 widoczne tylko, gdy ri . 5k = 5t .on

9

Po wprowadzeniu zadanych wartosci nacisnaé C.Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,.5tar£”, a urzadzenie powrdci do trybu wazenia.

DOSTEP DO MENU: ZAPISYWANIE PARAMETROW:

Petne menu na stronach Naci . sk A ”
24 -25 5' B BEH 8 A acisnqc przycis podczas Nacisngc przycisk C kilkukrotnie, az na wyswietlaczu pojawi

rocedury rozruchu.
= v sie opcja SAUER. Nacisngc przycisk €, aby potwierdzic.

(e | 54 il DINI ARGED
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Przywracanie ustawien fabrycznych

(685685 ) A BF . iock |

v
@ seenP |« @ o o]

Modut jest zainicjalizowany a domys$ine parametry (wskazane przez symbol £#) aktywowane. Nacisniecie € powoduje wyswietlenie
LdFLEP”, co mozna dalej potwierdzi¢ przyciskiem € lub wyjs¢ poprzez naci$niecie innego przycisku.

Rzeczywista aktywacja parametrow domysinych wykonywana jest poprzez zapisanie ustawien (5AUEF) podczas opuszczania menu.

Ustawienie daty i godziny

606660 ) AQF NodE | « @ Funlt |

v B  Widoczne tylko z opcjonalng kartg zegara
S <
RS

Ustawic dzien i nacisngC <.
Ustawi¢ miesigc i nacisnac <.
Ustawic rok (dwie cyfry) i nacisna¢ <.
Ustawic¢ godzine i nacisna¢ €. Format godziny to 24 godz.
Ustawi¢ minuty i nacisnaé <.

Format daty i godziny to: DD/MM/RR, GG:MM:SS (24 godz.),

—e

LEGENDA:
Oznacza kilkukrotne naciskanie o5 Parametr ten jest widoczny tylko Parametr lub menu podlega 0 Domyslina wartosc tego
przycisku v w okreslonych warunkach. zatwierdzeniu. parametru.
A O 55 | DN ARGED
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Alarmy

Alarm ‘ Opis

PrEC Wyswietla sie, gdy rozpoczeto prébe kalibracji punktu bez potwierdzenia liczb punktéw kalibracji (n £F).
Er Mok Btad kalibracji: niestabilny ciezar podczas pobierania punktu.
ErPrE Btad kalibracji: podczas pobierania punktu kalibracji odczytano wartos¢ NULL z przetwornika.
Err H. | Btad, ktéry pojawia sie jesli pojemnosc kanatu H nie jest ustawiona lub wystapit btad w parametrach kalibracji
rro. B
kanatu H, gdzie H wskazuje numer kanatu, do ktérego odnosi sie ten btad.
oUEF H Btad, ktdry pojawia sie jesli pojemnosc kanatu H nie jest ustawiona lub wystapit btad w parametrach kalibracji
[N}
kanatu H, gdzie H wskazuje numer kanatu, do ktdrego odnosi sie ten btad.
e 11 Btad kalibracji: uzyto prébki o zbyt niskiej masie; zaleca sie uzycie obcigzenia, ktdre jest wieksze niz potowa
L
nosnosci wagi.
Er 2 Btad kalibracji: Pobrany punkt kalibracji (P |/ EP 2/ EF J) jest rowny punktowi zerowemu (£F).
Er T Waga do kalibracji (przed kontynuowaniem zalecamy przywrécenie modutu do domysinych ustawien fabrycznych
-
LOEFAL”).
£~ 39 Waga do kalibracji (przed kontynuowaniem zalecamy przywrécenie modutu do domysinych ustawien fabrycznych
-
LOEFAL”).
Podczas kalibracji obliczono ujemne punkty wewnetrzne:
C.Er. -3B - punkt kalibracji ponizej punktu zerowego;
. ten sygnat jest ujemny (sprawdzi¢ potaczenia).
Podczas kalibracji obliczono punkty wewnetrzne ponizej minimalnej wartosci:
C.Er. -7 - punkt kalibracji jest rowny punktowi zerowemu;
. ustawiono zbyt wysoka nosnosc¢ w odniesieniu do dziatki.
hH.Err Btad sprzetowy: oprogramowanie nie jest kompatybilne z zainstalowanym sprzetem.
AL Err Wyswietlany, gdy pamiec alibi jest wtgczona, a modut nie wykrywa karty po wiaczeniu zasilania. Funkcja Conld
L.
jest ustawiana automatycznie, ale nie jest zapisywana w srodowisku konfiguracji.
bLSY Drukowanie w toku (port szeregowy drukarki jest zajety) lub modut oczekuje na przestanie wydruku do
(X}
komputera PC.
unSkAb Préoba wydruku z niestabilnym ciezarem.
un . olEr Préoba wydruku z waga, ktdra jest niedocigzona / przecigzona.
______ Waga jest przecigzona (9 dziatek powyzej maksymalnej nosnosci).
Zatwierdzony modut: -100 dziatek.
______ Waga jest niedocigzona.
Niezatwierdzony modut: -maksymalna nosnos¢ -9 dziatek.
Lro5.Er Préoba wydruku z masa brutto, ktdra nie jest dodatnia (mniejsza lub réwna zeru).
nEr Err Préoba wydruku z masa netto, ktéra nie jest dodatnia (mniejsza lub rowna zeru).
no.0.unb Waga nie zostata przyjeta przez mase netto O lub brak stabilnosci.
Conld Proba wydruku, gdy modut przeksztatca jednostke miary.
Err.CL Problemy zwigzane z komunikacje z kartg zegara modutu.
CEL .Err Nieprawidtowosci sygnatu: sprawdzi¢ potaczenie ogniw.

Petne menu na stronach
24-25

»

Lo

ZAPISYWANIE PARAMETROW:

DOSTEP DO MENU:
Nacisngc przycisk C kilkukrotnie, az na wyswietlaczu pojawi

Nacisngc przycisk A podczas
BEB86E A procedury rozruchu. X N o o X ) o
sie opcja SALER. Nacisngc przycisk €, aby potwierdzic.
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Uwagi

Nie wolno odtwarzac niniejszej publikacji ani zadnej jej czesci bez pisemnej zgody Producenta. Wszelkie informacje w niniejszej instrukcji obstugi oparto na danych
dostepnychw momencie jej publikacji; Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzenia zmian w swoim produkcie w dowolnym momencie i bez ponoszeniajakichkolwiek
kar. Dlatego tez zalecamy, aby zawsze sprawdzac, czy sa dostepne aktualizacje. Osoba odpowiedzialna za uzytkowanie wagi musi zapewnic, ze przestrzegane sg wszystkie
przepisy bezpieczenstwa obowigzujgce w danym kraju oraz ze waga jest uzywana zgodnie z przeznaczeniem, a takze w sposéb niepowodujacy ryzyka dla uzytkownika.
Producent zrzeka sie wszelkiej odpowiedzialnosci za jakiekolwiek btedy pomiaru.
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A RICE LAKE WEIGHING SYSTEMS COMPANY

HEAD OFFICE

Via Della Fisica, 20

41042 Spezzano di Fiorano, Modena - Italy
Tel. +39 0536 843418 - Fax +39 0536 843521

SERVICE ASSISTANCE

Via Dell’Elettronica, 15

41042 Spezzano di Fiorano, Modena - Italy
Tel. +39 0536 921784 - Fax +39 0536 926654

www.diniargeo.com

Pieczec autoryzowanego centrum serwisowego

The official technical data are available in the updated version on the following website www.diniargeo.com or by contacting Dini Argeo Customer Service.

The information in this document is approximate and can be subject to variations without prior notice by Dini Argeo, in compliance with the norms in force.
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